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1. Modelarea directa si inversa a mecanismelor robot bimobile
Studenti: Rares NICUT, Adrian TUFAN, Otinel RADIS, anul II, Facultatea Ingineria
Sistemelor Biotehnice
Conducatori stiintifici: Sl.dr.ing. Liviu UNGUREANU, Prof.dr.ing. Adriana
COMANESCU, Departamentul TMR

2. Modelarea directa si inversa a mecanismului robot 2T6R
Studenti: Adrian TUFAN, Rares NICUT, Otinel RADIS, anul II, Facultatea Ingineria
Sistemelor Biotehnice
Conducatori stiintifici: Prof.dr.ing. Adriana COMANESCU, Sl.dr.ing. Liviu
UNGUREANU, Departamentul TMR

3. Modelarea dinamica a mecanismului 2(RTRR)
Studenti: Otinel RADIS, Adrian TUFAN, Rares NICUT, anul II, Facultatea Ingineria
Sistemelor Biotehnice
Conducdtori stiintifici: Prof.dr.ing. Adriana COMANESCU, $Sl.dr.ing. Liviu
UNGUREANU, Departamentul TMR

4. Robotii utilizati ca suport in interventia pompierilor si a genistilor
Studente: Andreea VADUVA, Alexandra TICU, anul I D, Facultatea Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. lulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

5. Roboti medicali folositi pentru asistenta si ajutorul persoanelor cu dezabilitati
Studente: Diana BAROS, Olimpia CRACIUN, anul I D, Facultatea Transporturi
Conducdtori stiintifici: Conf.dr.ing. lulian Alexandru TABARA, Asist.dr.ing. Luciana
DUDICI, Departamentul TMR
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6. Constructia si functionarea robotilor militari terestri
Studenti: Stefan SLANINOIU, Carol NECULA, anul | D,VFaC:uItatea Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. Iulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

7. Consideratii privind constructia si functionarea dronelor militare
Studente: Aurelia GEACAR, Cristina COMAN, anul I D, Facultatea Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. ITulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

8. Drone utilizate in asistenta de urgenta
Studenyi: Matei STROE-MIHALCEA, Darius STOICA, Alin STANCIU, anul I D,
Facultatea Transporturi
Conducdtor stiintific: Conf.dr.ing. Tulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

9. Constructia si caracteristicile functionale ale robotilor agricoli
Studenti: Florea ONICEL, Madilin CHIRCU, Eduard ARGHIR, anul | D, Facultatea
Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. Iulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

10. Designul si functionarea robotilor umanoizi
Studenyi: Andrei ALBESCU, Cristian CEAUSU, anul | D, Facultatea Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. Iulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

11. Robetii subacvatici de cercetare - structuri si functionare
Studente: Constanta Cosmina IONITA, Alina IOSIF, anul | D, Facultatea Transporturi
Conducdtori stiintifici: Conf.dr.ing. Tulian Alexandru TABARA,
Asist.dr.ing. Alexandra ROTARU, Departamentul TMR

12. Structura si functionarea mecanismelor de escamotare a trenurilor de aterizare ale
aeronavelor
Studenti: Cristian ZAHIU, Gabriel IONITA, anul | D, Facultatea Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. Tulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

13. Constructia si functionarea unui robot mobil
Studenyi: Bianca ARDELEANU, Andrei NICOLAE, Ninel CROITORU, anul 1l D,
Facultatea Transporturi
Conducator stiintific: Conf.dr.ing. Iulian Alexandru TABARA, Departamentul TMR

14. Modelarea, simularea si printarea 3D a unui brat robotic 6R
Studenti: Mihai-Gigi UTA, Andrei CENCHEZEANU, Eduard PATILEA, Alexandru
IORGA, anul Il, Facultatea IMST
Conducatori stiintifici: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Sl.dr.ing. Liviu
UNGUREANU, Departamentul TMR

15. Studiul cinematicii unui mecanism de compresor asistat de INVENTOR
Studenti: Diana-lonela BAZAR, Alexandru RADULESCU, Alexandru CSISZAR,
Gabriel DUMITRASCU
Conducator stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR
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16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

Proiectarea unui reductor planetar utilizand Lab View
Studenti: Vasile Marius STOENESCU, Gabriel STQICESCU
Conducator stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

Modelarea, simularea si printarea 3D a unui mecanism cu roti dintate de tip
reductor si aplicatii ale acestuia
Studenti: Mihai-Gigi UTA, Andrei CENCHEZEANU, Eduard PATILEA, Alexandru
IORGA, anul I, Facultatea IMST
Conducatori stiintifici: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Sl.dr.ing. Liviu
UNGUREANU, Departamentul TMR

Studiul unui mecanism planetar cu roti dintate asistat de INVENTOR
Studenti: Andrei Alexandru DINU, Adrian DOGARU, Duican Mihaela DOBRA,
Maria-Mihaela CIRSTINA
Conducator stiinific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

Modelarea si simularea mecanismelor ,,CAMA-TACHET”
Studenyi: Tiberiu GEORGESCU, Aurelia GEORGESCU, Steluta DUMITRU, Catalina
VALU
Conducator stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

Simularea mecanismelor ,,CAMA-TACHET”
Studenyi: Marian Claudiu URSEI, Bogdan Daniel PATRASCU, Alexandru lonut
NEACSU, Vlad BOERESCU
Conducator stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

Studiul cinematicii unui mecanism cu cama de rotatie si tachet de translatie
Studenyi: Pantelimon Madalin PASARIN, Laurian OPRISOR, Alin NEAGOE, Madalin
CEAUSU
Conducator stiinific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

Optimizarea dimensionala a camei tinand cont de unghiul de presiune §
Studenyi: Alin IONESCU, Dragos DURECI, Eduard DUMITRU, Marin DUMINICA
Conducator stiinific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

Calculul gabaritului minim la reductoarele planetare
Studenyi: Mihai BIRCHI, Andrei-George FLORESCU
Conducator stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

Implementarea robotilor industriali pentru paletizare
Studenyi: Ana-Maria STANESCU, Crina CHASOSCHI, Radu ENACHE, anul Il
Facultatea IMST
Conducatori stiintifici: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Sl. dr. ing. Liviu
UNGUREANU, Departamentul TMR

Optimizarea numarului de dinti al mecanismelor planetare cu roti dintate
Studenti: Marius STOENESCU, Gabriel STOICESE:U, Anemarie MODAN
Conducator stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR
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26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

Analiza si simularea mecanismelor ,CAMA-TACHET”
Studenyi: Nicoleta-Corina CALIN, Oana Elena MIRODONIE, Mihaela Cosmina
CIOBANU, Alexandra BELCIUG
Conducator stiintific: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, Departamentul TMR

Modelarea, simularea si realizarea unei transmisii mecanice cu roti dintate sferice
Studenti: George BADAC, Paul BUGA, anul Il, Facultatea Transporturi
Conducdtori stiintifici: Prof.dr.ing. Constantin OCNARESCU, SI. dr. ing. Liviu
UNGUREANU, Departamentul TMR

Analiza structural-cinematica si modelarea unui mecanism de stantare
Studenti: lulia - Sorina MIERLITA, Andrei — Bogdan DINU, anul Il, Facultatea IMST
Conducatori stiintifici: Sl.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Asist.dr.ing. Elisabeta
NICULAE, Departamentul TMR

Cercetari asupra istoriei mecanismelor
Studenti: Stefania ZAHARIA, Costin — Bogdan VOINEA, anul 1l, Facultatea IMST
Conducatori stiintifici: Sl.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Asist.dr.ing. Elisabeta
NICULAE, Departamentul TMR

Analiza cinematica si realizarea unui mecanism plan monomobil
Studenti: Bianca — Alexandra POPA, Maria — Diana RADU, Florian RADUCANU,
Adrian — Florin BIRLEANU, anul I, Facultatea IMST
Conducdtori stiintifici: S1.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Asist.dr.ing. Elisabeta
NICULAE, Departamentul TMR

Cercetiri asupra mecanismelor inventate de Leonardo da Vinci si Arhimede
Studenti: Elena - Georgiana BAJANARU, Anamaria — Simona LAZAR, anul 11,
Facultatea IMST
Conducdtori stiintifici: S1.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Asist.dr.ing. Elisabeta
NICULAE, Departamentul TMR

Studiul cinematic si simularea unui mecanism transportor
Studenti: Angela CORPACI, Gabriela Alexandra NAPOLEON, anul Il, Facultatea
IMST
Conducdtori stiintifici: Sl.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Asist.dr.ing. Elisabeta
NICULAE, Departamentul TMR

Proiectarea si constructia unui mecanism utilizind tehnologia de imprimare 3D
Studenti: George Sebastian BANU, Stefan — Madalin POPONETE, Georgiana —
Cristina BARBU, anul Il, Facultatea IMST
Conducdtori stiintifici: Sl.dr.ing. Ileana DUGAESESCU, Asist.dr.ing. Elisabeta
NICULAE, Departamentul TMR

Proiectarea si realizarea unui sistem biped transportor
Studenti: Florina — Simona TUDOROIU, loana GRAJDAN
Conducator stiintific: Sl.dr.ing. lleana DUGAESESCU, Departamentul TMR



