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Subiecte:

1. Componente mecanice tipizate utiizate in constructia axelor CN de translatie / rotatie
ale robotilor industriali (RI). [1]

2. Sisteme de actionare electrica pentru RI. Metodica de calcul pentru alegerea
servomotoarelor de actionare a RI. [2a], [2b]

3. Elemente fundamentale de calcul cinematic al RI: modelul geometric direct pentru RI
de tip SCARA, brat articulat si portal. [3]

4. Solutii constructive pentru ansamblurile partiale ale Rl de tip SCARA, brat articulat si
portal. [4], [2b], [7]

5. Elemente de calcul in proiectarea robotilor industriali: elaborarea schemei de calcul
pentru determinarea distributiei spatiale de forte ce actioneaza asupra RI, reducerea
fortelor la nivelul ansamblurilor partiale ale RI, predimensionarea, alegerea si
verificarea componentelor din axele CN de translatie / rotatie ale RI. [4], [7]

6. Specificul integrarii robotilor industriali in aplicatii de paletizare, incarcare-descarcare
masini unelte, sudare cu arc electric, vopsire. [5], [6], [7]
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Nota:
Se va trata un subiect, la alegere, din tematica programului de masterat.
Optiunea pentru subiectul de tratat se exprima la inscriere.
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