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. Programarea si simularea off-line a celulei de depozitare automata pentru realizarea
unor operatii de paletizare mixta integrand un robot industrial de tip brat articulat,
utilizand mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea pe baza de semnale

Student: ABDUL AMIR M. Ibrahim, anul 11, Master Robotica, Facultatea IR

Conducator stiintific: prof. dr. ing. Tiberiu DOBRESCU

Autor corespondent: ABDUL AMIR M. Ibrahim

. Programarea si simularea off-line a unei celule de asamblat parbrize auto integrand un
robot de tip brat articulat, utilizind mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea pe
baza de semnale

Student: ANDREI N. Alexandru, anul 11, Master Robotica, Facultatea IIR

Conducator stiintific: prof. dr. ing. Tiberiu DOBRESCU

Autor corespondent: ANDREI N. Alexandru

. Programarea si simularea off-line a unei celule pentru aplicatii de pick and place,
utilizand mediul de lucru V-Rep. Programarea pe baza de semnale

Student: BATMAN Gokhan, anul 11, Master Robotica, Facultatea IR

Conducator stiintific. conf. dr. ing. Dorel ANANIA

Autor corespondent: BATMAN Gokhan

. Programarea si simularea off-line a unei celule de paletizare a pieselor de mobilier,
utilizand mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea pe baza de semnale
Student: DIORDUC D. Sorin-Constantin, anul 11, Master Robotica, Facultatea IIR
Conducator stiintific: prof. dr. ing. Tiberiu DOBRESCU
Autor corespondent: DIORDUC D. Sorin-Constantin
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Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru debavurarea pieselor
obtinute prin turnare din industria auto integrand un robot de tip brat articulat,
utilizand mediul de lucru Tecnomatix Process Simulate. Programarea pe baza de
semnale

Student: ENE D. Sorin-lulian, anul 11, Master Robotica, Facultatea IIR

Conducator stiintific: s.l. dr. ing. Andrei Mario IVAN

Autor corespondent: ENE D. Sorin-lulian

Programarea si simularea off-line a unei celule de debavurare repere din mase plastice,
utilizind mediile de lucru Tecnomatix Process Simulate si TIA Portal. Programarea pe
baza de semnale

Student: FIRETEANU B.I. Horia-lon, anul Il, Master Robotica, Facultatea IIR

Conducator stiintific: prof. dr. ing. Adrian Florin NICOLESCU

Autor corespondent: FIRETEANU B.I. Horia-lon

Programarea si simularea off-line a unei celule de sudare cu arc electric repere de
dimensiuni mari pentru constructii de hale industriale, utilizand mediul de lucru ABB
Robot Studio. Programarea pe baza de semnale

Student: GRIGORE D. Adrian-Georgian, anul Il, Master Robotica, Facultatea IIR

Conducator stiintific: prof. dr. ing. Adrian Florin NICOLESCU

Autor corespondent: GRIGORE D. Adrian-Georgian

Programarea CNC interactiva a centrelor de prelucrare prin strunjire OKUMA pentru
fabricarea reperelor de tip corp hidraulic din industria aerospatiala

Student: GRIGORE V. Alexandru, anul Il, Master Robotica, Facultatea IIR

Conducator stiintific: conf. dr. ing. Dorel ANANIA

Autor corespondent: GRIGORE V. Alexandru

Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate de asamblare a modulelor
electrice de baterii auto, utilizand mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea pe
baza de semnale

Student: HAJDEU A. Vasile, anul 11, Master Robotica, Facultatea IIR

Conducator stiintific: conf. dr. ing. Dorel ANANIA

Autor corespondent: HAJDEU A. Vasile

Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru manipulare butoaie
pentru tratare termica, utilizind mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea pe
baza de semnale

Student: LITA I. Alexandru, anul 11, Master Robotici, Facultatea IR

Conducator stiintific: prof. dr. ing. Tiberiu DOBRESCU

Autor corespondent: LITA 1. Alexandru

Programarea si simularea off-line pe baza de semnale a unei celule flexibile robotizate de
finitie a capotelor auto, integrand roboti de tip brat articulat si un sistem de stocare si
schimbare automata a effectorilor, utilizdnd mediul de lucru Tecnomatix Process
Simulate. Programarea pe baza de semnale

Student: MARIN M. Ionut-Gabriel, anul 11, Master Robotica, Facultatea IR

Conducator stiintific: prof. dr. ing. Adrian Florin NICOLESCU

Autor corespondent: MARIN M. Ionut-Gabriel
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. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate de deformare plastica la rece

si sudare cu arc electric, utilizind mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea pe
baza de semnale

Student: MIHAIL G. Alexandru, anul 11, Master Robotica, Facultatea IIR

Conducator stiintific: prof. dr. ing. Adrian Florin NICOLESCU

Autor corespondent: MIHAIL G. Alexandru

Programarea si simularea off-line a unui robot industrial de tip brat articulat amplasat
pe o platforma mobila intre posturi de lucru diferite, utilizand mediul de lucru ABB
Robot Studio. Programarea pe baza de semnale

Student: NASULEA C.C. Stefan-Cristian, anul 1l, Master Robotici, Facultatea IR

Conducator stiintific. conf. dr. ing. Dorel ANANIA

Autor corespondent: NASULEA C.C. Stefan-Cristian

Programare si simularea off-line a unei celule flexibile de fabricatie cu RI de tip brat
articulat pentru asamblarea geamurilor termorezistente de la usile cuptoarelor de
aragaz, utilizand mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea pe baza de semnale
Student: NECSE D. Bogdan-Cristian, anul Il, Master Robotica, Facultatea IR
Conducator stiintific: prof. dr. ing. Tiberiu DOBRESCU
Autor corespondent: NECSE D. Bogdan-Cristian

Celula robotizata integrand un robot industrial de tip brat articulat pentru vopsit piese
de tip cupa de excavator, utilizind mediul de lucru ABB Robot Studio. Programarea pe
baza de semnale

Student: NICA F. Loredana-loana, anul I, Master Robotica, Facultatea IR

Conducator stiintific: prof. dr. ing. Tiberiu DOBRESCU

Autor corespondent: NICA F. Loredana-loana

Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru ambalat bomboane de
ciocolata integrand un robot industrial de tip SCARA, utilizand mediul de lucru ABB
Robot Studio. Programarea pe baza de semnale

Student: PETRE I. Madalina-loana, anul Il, Master Robotica, Facultatea IIR

Conducator stiintific: prof. dr. ing. Adrian Florin NICOLESCU

Autor corespondent: PETRE I. Madalina-loana

Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate cu robotti de tip brat articulat
pentru operatiuni de decorare torturi, utilizind mediul de lucru Tecnomatix Process
Simulate. Programarea pe baza de semnale

Student: ROBU V. Silviu Vasile, anul Il, Master Robotica, Facultatea IIR

Conducator stiintific: prof. dr. ing. Tiberiu DOBRESCU

Autor corespondent: ROBU V. Silviu Vasile

Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru sudare in puncta repere
de tip corp prismatic integrand un robot industrial de tip brat articulat, utilizind mediul
de lucru ABB Robot Studio. Programarea pe baza de semnale

Student: TOBA L. Alexandru-Danut, anul 11, Master Robotici, Facultatea IR

Conducator stiintific: prof. dr. ing. Tiberiu DOBRESCU

Autor corespondent: TOBA L. Alexandru-Danut
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19. Programarea si simularea off-line a unei celule robotizate pentru debavurare, utilizand
mediul de lucru KUKA Sim. Programarea pe baza de semnale
Student: VASILESCU-DINCA 1. Loredana, anul I, Master Robotica, Facultatea IIR
Conducator stiintific. prof. dr. ing. Adrian Florin NICOLESCU
Autor corespondent: VASILESCU-DINCA I. Loredana



